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C.1 DVS长度示值校准的测量不确定度评定  
C.1.1 测量模型
                             ΔL=Lu-Ls                          (C.1)
式中， ΔL——被校分布式光纤振动传感系统长度测量示值误差；
       Lu——被校分布式光纤振动传感系统测量长度传递标准的结果平均值；
       Ls——长度标准的标准值；  
C.1.2 不确定度来源：
a) 长度标准引入的标准不确定度分量u1；
b) 被校分布式光纤振动传感系统测量分辨力引入的标准不确定度分量u2；
c) 测量重复性引入的标准不确定度分量u3；
C.1.3 计算各分量标准不确定度
C.1.3.1长度标准引入的标准不确定度分量u1
由上级校准证书，可以得到量程50km，脉宽200ns时，OTDR长度测量的最大允许误差为1.1m，取均匀分布，因此由标准器OTDR带入的不确定度为：
=0.63m
C.1.3.2 被校分布式光纤振动传感系统测量分辨力引入的相对标准不确定度分量u2

根据技术指标可知，其分辨力为1 m，设均匀分布，包含因子为，则相对标准不确定度分量u2为：
u2=(1m/2)/=0.29m
C.1.3.3长度传递标准重复性引入的标准不确定度分量u3
长度传递标准重复性引入的标准不确定度分量用多次测量的实验标准差评估，针对长度为1 m的传递标准进行重复性试验，则相对标准不确定度分量u3为：
表C.1 长度传递标准测量重复性考核数据
	序号
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10

	测量值/km
	10.353
	10.343
	10.353
	10.352
	10.352
	10.352
	10.353
	10.354
	10.352
	10.351

	
	10.351
	10.351
	10.352
	10.351
	10.350
	10.350
	10.351
	10.351
	10.350
	10.350

	
	10.351
	10.351
	10.351
	10.350
	10.350
	10.350
	10.350
	10.350
	10.350
	10.350

	实验标准差s=0.001827


u3=0.001827km=1.8m
C.1.4 合成标准不确定度
设各相对标准不确定度分量间不相关，则对应的合成标准不确定度为：

C.1.5 扩展不确定度
[bookmark: OLE_LINK11][bookmark: OLE_LINK12][bookmark: _GoBack]设各相对标准不确定度分量间不相关，则对应的合成标准不确定度为：取包含因子k=2，则Urel=k×uc=2uc=4.0m
C.2 DVS输出光功率校准的测量不确定度评定  
C.2.1 测量模型
                             P=Pu                          (C.2)
式中， P——被校分布式光纤振动传感系统输出光功率测量示值；
       Pu——被校分布式光纤振动传感系统测量输出光功率传递标准的结果平均值；
C.2.2 不确定度来源：
a) 标准光功率计引入的不确定度分量u1；
b) 测量重复性引入的标准不确定度分量u2；
C.2.3 计算各分量标准不确定度
C.2.3.1标准光功率计引入的不确定度u1
根据上级溯源证书，标准光功率计在1550nm处的最大允许误差为0.03dB，取均匀分布，k=，则由光功率计引入的不确定度u1为：

C.2.3.2 输出光功率测量重复性引入的标准不确定度分量u2
进行3次输出光功率测试，分别得到输出光功率值：13.334dBm、13.339dBm、13.902dBm。采用极差法，查表得测量次数n=3时，C=1.69，则相对标准不确定度分量u3为：

C.2.4 合成标准不确定度
设各相对标准不确定度分量间不相关，则对应的合成标准不确定度为：

C.2.5 扩展不确定度
设各相对标准不确定度分量间不相关，则对应的合成标准不确定度为：取包含因子k=2，则Urel=k×uc=2uc=0.38 dB
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